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Instrukcja obstugi

Dzigkujemy za zakup naszego produktu. Instrukcja obstugi zawiera wazne wskazéwki dotyczqce
bezpieczefistwa, uzytkowania i utylizacji produktu. Przed uruchomieniem nalezy przeczytac
instrukcje. Produktu nalezy uzywa¢ wytqcznie w sposdb opisany w instrukcji i zgodnie z okreslo-
nym zakresem zastosowania. Zachowaj instrukcje do wykorzystania w przysztosci i przekaz jg
wszystkim osobom, ktére bedq korzystaty z urzgdzenia.



1Instrukcja obstugi
1.1 Uwagi uzytkowania

Przed uzyciem urzgdzenia przeczytaj doktadnie i ze zrozumieniem wszelkie ostrzezenia
zamieszczone W niniejszej instrukcji obstugi. Wszelkie dziatania zwigzane z robotem
sprzgtajgcym wykonane niezgodnie z niniejszq instrukcjg mogq narazi¢ uzytkownika,
innych domownikéw i zwierzeta domowe na uszczerbek na zdrowiu oraz straty mate-
rialne, za ktére nie odpowiada producent urzqdzenia.

Urzqgdzenie moze by¢ obstugiwane przez dzieci od 8 roku
zycia i osoby o obnizonych zdolnosciach mentalnych,
sensorycznych lub fizycznych, jesli znajdujg sie pod opiekqg
0s6b dorostych lub zostaty poinformowane i rozumiejg
wszelkie aspekty zwigzane z bezpieczenstwem, zagrozenia-
mi i obstugq urzgdzenia.

Czyszczenie i konserwacja moze by¢ przeprowadzana tylko
przez osoby doroste.

Opakowanie nalezy przechowywaé poza zasiegiem dzieci i
zwierzgt domowych. Mogq przyczyni¢ sie do rozstroju ich
zdrowia lub uduszenia (np. przez potkniecie elementow
urzqgdzenia lub jego opakowania).

Gdy materiat opakowania nie jest potrzebny, to zutylizuj go
zgodnie z zasadami obowigzujgcymi na danym terenie.

Nie nalezy nadmiernie przekrecag, sciskag, zgina¢, przecinac
ani zgniata¢ przewodu zasilajgcego, gdyz grozi to jego
uszkodzeniem, uszkodzeniem urzqdzenia lub instalaciji
elektrycznej, a w skrajnych przypadkach porazeniem
prgdem elektrycznym.

Nie przecigga¢ ani nie ciggng¢ za przewodd zasilajgcy
podczas odtgczania

Nie uzywa¢ gniazda sieciowego, ktére nie jest kompatybilne
z wtyczkq.

Nie nalezy uzywa¢ dostarczonego przewodu zasilajgcego w
innych urzqgdzeniach.

Nalezy natychmiast wytqczy€ urzqgdzenie, jesli dzieje sie z
nim co$ nietypowego — wydaje ono nieprzyjemne dzwiegki,
wentylator dziata nieregularnie lub gtoéno, wydobywa sie z
urzqdzenia dziwny zapach lub dym.
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Nalezy zadbag¢, aby gniazdo zasilajgce, do ktérego poditqgczana jest wtyczka, byto tatwo
dostepne, zeby mozna byto odigczy¢ przewodd zasilajgcy w razie problemow.

Odtgczaé wtyczke zasilajgcq z gniazda, jesli urzgdzenie nie bedzie wykorzystywane przez
dtuzszy czas.

Jesli przewdd zasilajgcy adaptera ulegnie uszkodzeniu, to nie naprawiaé go, tylko wymienic
adapter na howy, pozbawiony wad.

Nie nalezy uzywa¢ uszkodzonego urzqdzenia. Nalezy natychmiast zgtosi¢ sie do serwisu, gdy
tylko zauwazy sie uszkodzenie urzqdzenia.

Urzqgdzenie moze by¢ przesuwane lub przenoszone tylko po jego catkowitym wytgczeniu.

Nie nalezy wktada¢ palcéw ani zadnych przedmiotéw do wlotu i wylotu powietrza.

Nie nalezy umieszcza¢ wiosdw, tkanin, przewodoéw, itp. w poblizu otworu wlotowego i szczotki
gtébwnej, gdyz mogq tam utkng¢ i narazi¢ uzytkownika na uszczerbek na zdrowiu.

Nie siadaj, nie stawaj na urzgdzeniu i nie przechylaj go.

Nie stawia¢ na urzqdzeniu zadnych przedmiotéw ani pojemnikéw z ptynami.

Przed rozpoczeciem sprzgtania usun wszelkie delikatne i wywrotne przedmioty z podtogi, po
ktérej ma poruszac¢ sie urzgdzenie.

Nie zakrywa¢ otworéw wlotowych ani wylotowych.

Urzgdzenie mozna obstugiwac jedynie czystymi i suchymi dtorimi.

Nie uzywaé urzqdzenia w poblizu zrédet ciepta (piece, kominki, itp.) oraz zrédet wilgoci (krany,
prysznice, otwarte okna, itp.).

Chroni¢ produkt przed wilgociq, zalaniem. Nie zanurza¢ w wodzie. Nie korzysta¢ z urzqgdzenia
na zewnqtrz pomieszczen — pod gotym niebem, pod wiatami, itp.

Nie korzysta¢ z urzqdzenia w mocno zapylonych lub zawilgoconych pomieszczeniach (warsz-
taty, garaze, piwnice, tazienki, itp.).

Nie uzywaé urzqdzenia w pomieszczeniach, w ktérych wystepujq tatwopalne substancje (pyty,
gazy, ciecze, itp.).

Nie odkurza¢ za pomocq urzgdzenia elementéw gorgcych, ostrych i tamliwych.

Nie uzywac¢ urzqdzenia z wyjetym pojemnikiem na kurz.

Nie narazaé urzqdzenia na bezposrednio padajgce promienie stoneczne, bardzo wysokqg
(powyzej 40°C) i niskq (ponizej 5°C) temperature.

Nie wolno samemu naprawia¢ ani modyfikowaé urzqgdzenia. Grozi to uszkodzeniem urzqdze-
nia, pozarem, porazeniem prqgdem elektrycznym lub innymi nieprzewidzianymi konsekwencja-
mi.

Nieuzywane urzgdzenie przechowuj catkowicie wytgczone w suchym, cieptym miejscu,
najlepiej w oryginalnym opakowaniu i poza zasiegiem dzieci i zwierzgt domowych.

Po zuzyciu filtrébw i urzqdzenia utylizuj je zgodnie z zasadami obowigzujgcymi na danym
terenie.

Akumulator moze by¢ tadowany tylko przy uzyciu dotgczonego w zestawie adaptera siecio-
wego. Nie uzywac¢ innych adapteréw sieciowych, chyba, ze majq one parametry zgodne z
tymi, ktére reprezentuje adapter z zestawu.

Nie faduj urzqdzenia, gdy temperatura w pomieszczeniu wynosi powyzej 40°C) lub ponizej 5°C,
gdyz naraza to akumulator na uszkodzenie.

Nie uzywaj akumulatoréw innych niz zaleca producent. Jesli chcesz wymieni¢ akumulator w
urzqdzeniu, to skontaktuj sig z serwisem producenta. Jesli zauwazysz wyciek z akumulatora, to
natychmiast zgto$ problem do serwisu producenta. Nie wrzucaj robota ani jego akumulatora
do ognia. Utylizuj akumulator zgodnie z miejscowymi planami zagospodarowania odpadow.

Producent zastrzega, ze bedzie od czasu do czasu aktualizowac¢ i dostosowywac produkty i
powigzane materiaty drukowane (w tym miedzy innymi specyfikacje produktu, konfiguracje
produktu, kolor produktu, opakowanie produktu, instrukcje obstugi produktu itp., ktére sg
korzystne dla klienta) i zachowywaé zmiany bez powiadomienia. Ostateczne prawo do
interpretacji nalezy do producenta w zakresie dozwolonym przez prawo.



Przed pierwszym uzyciem
Ze wzgledu na rézne warunki mieszkaniowe dolne krawedzie mebli mogqg
by¢ nieznacznie wyzsze lub nizsze od robota. W takich przypadkach
urzgdzenie moze utkngé w tych miejscach. Zalecamy, aby zaznaczy¢ te
miejsca jako obszar zabroniony, po pierwszym wiqczeniu i zeskanowaniu
mapy okolicy przez urzgdzenie. Informacja o tym jak to zrobi€ znajduje sie
w dalszej czesci instrukcji w rozdziale ,Pobierz i uzyj aplikacji mobilne;j /
HE  Obszar zabroniony”.

Drewno Plytki Dywan

Odkurzacz automatyczny stuzy do odkurzania podtdg pokrytych twardymi powierzchniami (panele,
deski, linoleum, kafelki, terakota, itp.) oraz dywandw i wyktadzin o krétkim zwartym wiosiu. Dodatkowo
oferuje mopowanie na mokro podtég wykonanych z odpornych na wode materiatéw. Wymaga
okresowego i regularnego oprézniania pojemnika na $§mieci, dolewania czystej wody do pojemnika
mopujgcego, prania §ciereczki mopujqcej, a takze czyszczenia filtréw, szczotek, kot i czujnikow.
Wszelkie zmiany wprowadzane w produkcie i jego uzycie niezgodnie z przeznaczeniem mogq
spowodowac uszkodzenie sprzetu, a takze narazi€ uzytkownika na uszczerbek na zdrowiu, a jego
mienie na uszkodzenie. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody powstate na skutek
uzycia produktu niezgodnego z jego przeznaczeniem.
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2 Zawartosc zestawu
2.1 Zawartosc¢ zestawu

=]

b

Narzedzie
do czyszczenia

Zbiornik Sciereczka Srubokret
na wode mopujgca
ngstgw Szczotka
Instrukcja obstugi iltrow boczna
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2.2 Elementy urzgdzenia

Pokrywa

Przednia ostona A _
Przycisk powrotu 4

do stacji tadujgcej : 7/;

Spod

Czujniki spadku z krawedzi

Radar
Pojemnik na kurz

Przycisk zabezpieczenia
zbiornika na kurz

Przycisk zasilania

Przedni zderzak

Styki do tadowania akumulatora
w stacji tadujqcej

Przednie koto obrotowe

Szczotki boczne

Gtéwna szczotka rolkowa

Pokrywa szczotki gtownej

Kota napedowe

Gniazda do instalacji

modutu mopujgcego
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Przéd

@ Radar i czujnik antykolizyjny

Czujnik Sciany

™
|

—
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—e
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Czujniki przeciw zderzeniom (IR)

Czujnik powrotu do bazy tadujgcej

Otwoér do napetniania zbiornika
z zaslepkq

Otwory do nasgczania Sciereczki
mopujgcej
Zatrzaski mocowania zbiornika

Miejsca mocowania $ciereczki
mopujgcej

Stacja tadujgca

Dioda zasilania

Strefa transmisji sygnatu powrotu

Styki zasilania
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Sposéb demontazu pojemnika na kurz i filtrow

przetqcznik
zasilania

Pokrywa filtra

Filtr ggbkowy

Filtr HEPA

‘ ““ Pojemnik na kurz
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3. Ustawianie produktu
3.1 Montaz stacji tadujgcej

Dioda zasilania

&
Z
7
7
, Z
Gniazdo ?
adaptera i

S ITTTTT77/ 777777777777
Styki zasilania Podtoga

1) Ustaw stacje tadujgcq na ptaskiej powierzchni podtogi przy $cianie zgodnie z powyzszymi ilustracjami.
Zadbagj o to, aby po bokach stacji byto po 0,5m, a z przodu 1,5m wolnej przestrzeni dla manewrujgcego
robota. Zadbaj o to, aby stacja nie byta oswietlona mocnym $wiatiem stonecznym. Mocno dociénij stacje
do czystej podtogi, aby nie byto ryzyka jej przesuniecia.

2) Aby zagwarantowaé bezproblemowe zasilanie robota nie przeno$ stacji fadujqcej bez wyraznej
potrzeby. Jesli stacja zostanie przeniesiona, to moze sig zdarzy€, ze robot moze mie¢ problemy z jej
lokalizacjg podczas korzystania z wezesniej zapisanej mapy pomieszczen. Robot zacznie mapowanie od
poczgtku, co moze nastrecza€ problemy przy uzyciu wczesniej zapisanych obszaréw zabronionych.

3) Wyjmij ggbke zabezpieczajqcqg przedni panel zderzaka, aby mieé¢ pewnosé, ze robot bedzie pracowat
poprawnie.

Uwaga elektrycznosé!
Prosimy o obstuge
suchymi dtormi!

Robot

4) Podiqgcz stacje tadujgeq do sieci zasilajgeej za pomocg adaptera sieciowego. Zadbaj o to, aby przewéd adaptera byt
Scisle zwinigty i umieszczony tak, aby robot nie miat szans o niego zaczepi¢ podczas pracy.

5) tadowanie.

Metoda 1

Pot6éz robota na stacji tadujqcej tak, aby styki zasilajgce w robocie i stacji byty do siebie dopasowane. Uzywaj tej metody, gdy
robot nie jest w stanie sam wréci¢ do stacji fadujgcej.

Metoda 2

Przycisnij przycisk zabezpieczajgcy pojemnik na kurz. Wyjmij pojemnik na kurz. Ustaw przetgcznik zasilania na pozycje ON.
W16z pojemnik na kurz na swoje miejsce i nacisnij go do ustyszenia kliknigcia, ktére oznacza zabezpieczenie go w obudowie
robota. Po uruchomieniu sie robota potéz go w odlegtosci metra od stacji tadujgcej. Weisnij przycisk powrotu do stacji
tadujgcej. Robot powinien samodzielnie zadokowaé i rozpoczgé tadowanie.

UWAGA!
Jesli energia w akumulatorze jest niewystarczajgca, to urzgdzenie moze nie pozwoli¢ sie wigczy€.



3.2 Instalacja i uzywanie modutu mopujgcego

)

Krok 1. Napetnij pojemnik na wode czystq wodq. Krok 2. Zabezpiecz otwér zaslepkgq.

Krok 3. Przymocuj $ciereczke mopujgcq do zbiornika. Krok 4. Przymocuj modut mopujgcy do obudowy robota.
Uwaga! Zdemontuj pojemnik
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3.3 Uruchamianie robota

Ustaw robota na stacji fadujgcej. Wyjmij pojemnik na $mieci. Ustaw przetgcznik zasilania
w pozycje ON. Wibz pojemnik na §mieci z powrotem i wcisnij go do ustyszenia klikniecia
systemu zabezpieczajgcego. Odczekaj co najmniej 20 sekund. Po ustyszeniu komunikatu
robot jest gotowy do pracy.

Uwagal
Jesli robot nie wigczy sie po przestawieniu przetqcznika w pozycje ON, wcisnij przycisk
zasilania na gérnej powierzchni robota.

1) Sprzgtanie

Wcisnij przycisk zasilania po uruchomieniu sig robota. Robot zacznie skanowaé
pomieszczenie i odkurzaé. Wcisnij przycisk zasilania aby zatrzymacé sprzgtanie. Po 10
minutach robot przejdzie w stan uépienia. Wcisniecie dowolnego przycisku aktywuje go.

2) Powrét i tadowanie
Weciénij przycisk powrotu do stacji tadujqgcej ,aby odestac robota do stacji tadujgcej w
celu natadowania akumulatora. Robot powinien odnalez¢ staje automatycznie.

3) Tryb gtebokiego uspienia

Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk zasilania. Czerwone pods$wietlenie zacznie
migac. Robot zapisze dane w pamiegci i robot roztqczy sie z routerem Wi-Fi. Po zakohcze-
niu migania czerwonego podswietlenia robot przejdzie w stan gtebokiego uspienia.

4) Budzenie robota
Wciénij przycisk zasilania. Niebieskie pods$wietlenie bedzie miga¢ przez 20 sekund.
Fioletowe $wiatto bedzie oznaczato, ze robot jest gotowy do pracy.

Prosimy o zapoznanie sig z rozdziatem ,4.4 Pobierz i uzywaj aplikacji mobilnej” aby
pobra¢ aplikacje mobilng i potgczy€ jg z domowq siecig Wi-Fi.



4. Uzywanie robota

4.1 Przyciski i kolory podswietlenia

Nr Kategoria Nazwa Lokalizacja stan
1 Przyciski na Przetqcznik Wyjmij pojemnik na Ustaw przetqcznik zasilania na ON. Po
obudowie zasilania kurz. Na bocznej 20 sekundach robot bedzie gotowy do
komorze znajduje sie pracy. Ustaw przetqcznik na OFF aby
przetqgcznik zasilania. catkowicie wytgczy¢ robota. To usunie z
pamigci niezapisane mapy i inne
ustawienia.
2 Przycisk Na gérnej powierzchni Podéwietlenie ptynnie rozéwietla sie
zasilania robota i gasnie.
3 Przycisk powrotu do Na goérnej powierzchni Podéwietlenie ptynnie rozéwietla sie
stacji tadujgcej robota i gasnie.
Przycisk na Przycisk blokady P . . canit - .
k . K . Wcisnij go, aby méc wyjqc
4 pojemniku na pojemnika na :0 i;:\);ikq pojemnika pojemjnﬁ( na é>r/nieci via
$mieci $mieci a smieci
5 Wskazniki Praca Wokét przycisku Niebieskie $wiatto oznacza
zasilania poprawnq prace.
6 . Wokét przycisku Czerwone $wiatto oznacza awarie lub
Awaria zasilania niski poziom energii w akumulatorze.
7 Wi-Fi Wokét przycisku Fioletowe $wiatto oznacza
zasilania roztgczenie z siecig Wi-Fi.

4.2 Jak dziatajg przyciski

Typ przycisku

Przetgcznik zasilania

Dziatanie Reakcja robota
ON Ustaw przetqgcznik zasilania na ON. Po 20 sekundach
robot bedzie gotowy do pracy. Oznajmi to
komunikatem.
OFF Ustaw przetgcznik na OFF aby catkowicie wytqczyé

robota. To usunie z pamigci niezapisane mapy i inne
ustawienia.

Przycisk zasilania

Przyciénij, gdy robot jest
zatrzymany.

Rozpocznie lub dokonczy sprzgtanie.

Przyci$nij, gdy robot
pracuje.

Zatrzyma lub przerwie sprzqtanie i uda sie do stacji
tadujqcej.

Przyciénij i przytrzymaj przez 3
sekundy, gdy robot jest

Wprowadzi go w tryb gtebokiego uspienia.

Przycisnij, gdy robot pracuije.

zatrzymany.
Przycisk powrotu do stacji Przyciénij, gdy robot jest Wréci do stacji tadujgce;.
fadujace; zatrzymany.

Zatrzyma sig (pauza)

Przycis$nij i przytrzymaj przez co
najmniej 3 sekundy.

Wejdzie w tryb sprzqgtania w punkcie. Wyczysci obszar o
wymiarach 2x2m, przy srodku w miejscu gdzie sie znajduje
robot.

Jednoczesne wcisniecie
przyciskéw zasilania i powrotu
do bazy tadujqgcej

Przyci$nij i przytrzymaj przez 3

sekundy, gdy robot jest zatrzymany.

Zresetuje ustawienia sieci W-Fi. Robot zatrzyma sig, gdy
jest w trybie sprzqtania lub powréci do stacji fadujgce;.
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4.2 Co oznaczajg sygnaty swietine

Nr Stan robota Sygnat Swietlny

1 Wytgcza sie Kolor niebieski — ptynne wygaszanie i rozjasnianie.

2 Fioletowe Swiatto miga gdy nie jest potqgczony z Wi-Fi i
Wiqczony niebieskie, gdy jest potqczony z Wi-Fi.

3 Roztqgczony z Wi-Fi State fioletowe $wiatto.

4 Zaplgtany Fioletowe $wiatto miga, potem gasnie.

5 Resetowanie potqczenia Wi-Fi Fioletowe $wiatto miga powoli.

6 Potqczony z Wi-Fi State niebieskie Swiatto.

7 Plynne wygaszanie i rozjasnianie (niebieskie, gdy
tadowanie, gdy robot jest wiqczony | - potgczony z Wi-Fi; fioletowe, gdy roztgczony z Wi-Fi).

Swiatto w stacji tadujgcej wytqgczone.

8 - o i
Akumulator w petni natadowany, ?wlmtt{o wiqzzonefmebleskl\(l-:‘v,‘?gs/ épo{qct:*zony i W'.. Fi;
gdy robot jest wigczony ioletowe, gdy rozigczony z Wi-Fi). Swiatto w stacji

tadujgcej wytgczone.
tadowanie lub akumulator i a . e "
9 natadowany, gdy robot jest ‘l\lc:gkj!esclggvjvrloct;c;rl;zlga powoli. Swiatto w stacji
wytqczony Jacej wyiq :
10 Sprzgtanie Swiatto wigczone.
11 Powrét do stacii tadujgeej swiqt{o powoli miga (niebieslgie( gdy potqczony z Wi-Fi;
fioletowe, gdy rozigczony z Wi-Fi).
12 Niski poziom energii State czerwone swiatio.
w akumulatorze
13 Pauza Swiatto wigczone.
14 Tryb uspienia Swiatto przyciemnione.
15 Tryb oczekiwania Swiatto wigczone.
16 Awaria lub inne problemy Swiatto czerwone miga.
17 Brak pojemnika na $mieci Swiatto czerwone miga.
18 Wytgczony Swiatto wytgczone.




4.4 Scigganie i uzywanie aplikacji mobilnej

Uwaga!

Ta instrukcja bedzie aktualizowana w przypadku aktualizacji lub zmiany aplikacji. Moze
ona by¢ uzywana tylko jako wskazéwka. Nie gwarantujemy, ze opisy, informacje i
sugestie bedqg odpowiednie dla najnowszej wersji aplikaciji.

Niniejsza dokumentacja ma na celu prezentacje procedur i innych dziatan, ktére mogq
by¢ przydatne nowym uzytkownikom.

Pobieranie aplikacji i uzytkowanie jej

Dla smartfondw z systemami Android 4.4 lub 10S 8.0 lub nowszymi. Sciggnij aplikacje
+Puppy robot” z Google Play lub App Store i zainstaluj jg. Mozesz tez zeskanowaé ponizszy
kod QR odpowiedniqg aplikacjg w swoim smartfonie.

Skanuj smartfonem Skanuj smartfonem
z Androidem z10s

Przygotowanie

1. Reset ustawien Wi-Fi

Uruchom robota. Wciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy przyciski zasilania i powrotu do
bazy tadujgcej. Powinno zaczgé migac fioletowe Swiatto.

Swiatto potqgczenia Wi-Fi
Fioletowe $wiatto miga powoli: oczekuje na potqczenie
Niebieskie state $wiatto: potgczony z Wi-Fi

2. Wigcz w smartfonie tgczno$¢ Wi-Fi i lokalizacje GPS.
3. Znajdz w smartfonie i uruchom aplikacje ,Puppy Robot”.



1Rejestracja i logowanie

1. Zarejestruj sie jako nowy uzytkownik. Wpisz numer
telefonu lub adres e-mail. Ustal hasto i kliknij ,Send
verification code”, Gdy na podany numer SMSem lub
adres e-mail otrzymasz informacje z kodem, to wpisz
go, a potem kliknij ,Register”.

sz o
&
Legin Feagiater
S5 gt pliems numibias

fan vachcanin,

2. W zaktadce Login wpisz podawane wczesniej dane,
czyli numer telefonu lub e-mail oraz hasto, po czym
kliknij ,Login”.

"ane s e

3. Jesli masz konto, ale zapomniate$ hasta kliknij
4Forget password”, aby je odzyskac.

S ane a1 17

£ farget the passwond
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2 Dodaj urzgdzenie

1. Po zalogowaniu kliknij ,Add device” i dodaj robota.

2. Podqzaj. za wskazéwkami aplikaciji. Wigcz robota
przetgcznikiem zasilania w komorze na pojemnik na
Smieci. Dodaj urzgdzenie w aplikacji. W robocie wcisnij
i przytrzymayj przez 3 sekundy przyciski zasilania i
powrotu do bazy tadujqcej. Kliknij ,Next”.

Uwagat Jesli tgczenie sie nie powiedzie z powodu
stabego sygnatu Wi-Fi lub nietypowych ustawieh
routerq, zresetuj jego ustawienia i upewnij sig, ze
udostepnia on sygnat Wi-Fi 2,4 GHz i kanaty od 0-9.
Powtérz procedure.

< Add the puppy robat

Postepu;j tak jesli masz system 10S

Postepuj tak jesli masz system Android

3. Wybierz nazwe domowe;j sieci Wi-Fi. Wpisz hcxs{o‘
dostepu do sieci domowej. Potem kliknij ,Next”.
Uwaga! Jesli sie¢ nie ma hasta, to zacznij wpisywanie
najpierw klikajgc pole z hastem, a potem powr6¢ do
wyboru sieci.

T war

< Connect Family Wi-F1

&=

CET R

Enbar W1 and passwind snd oriss "t
Tl wilf

3. Potqcz sie z hotspotem robota. Nazwa sieci Wi-Fi
rozgtaszanej przez robota zaczyna sig od ,Puppy”.

< Select device WiFi Feuf st

Rabat hcksoat

Rabot hotsool




Postepuj tak jesli masz system 10S

Postepuj tak jesli masz system Android

4. Wré¢ do ustawien sieci Wi-Fi. Wybierz sie¢, ktorej
nazwa zaczyna sie od ,Puppy”. Wré€ do aplikacii i
kliknij ,Connect to robot”.

il A ® 538 CErET

* Chaose Devics WI-F|

Currant WIFl: puppy

Elaek 10 WLAN anil connect 10 tha WI-F
Hatipet abiilg with *Pupiy”. Link e et
o Wi-L.

4. Potqcz sie z domowq sieciq Wi-Fi. Wpisz jej nazwe i
hasto, kliknij ,Next”.

Uwagat Jesli sie¢ nie ma hasta, to zacznij wpisywanie
najpierw klikajgc pole z hastem, a potem powrd¢ do
wyboru sieci.

= an 0

< Connect the family Wi-F|

‘_@

doint swaapar

Clich 8 eomect e swiapat and jums 14 e
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5. Poczekaj na potgczenie smartfona z robotem.
Uwaga! Problemy z potgczeniem mogg sie pojawiac,

gdy do sieci podtgczonych jest duzo innych urzgdzen.

Prébuj powtarza¢ procedure do skutku lub odtqcz
kilka nieuzywanych aktualnie urzqdzen od routera i
sprobuj jeszcze raz.

6. Po potgczeniu aplikacji z robotem przejdz do ekranu
kontroli robota.




3 Ekran kontroli robota

Rozpoczynanie i zatrzymywanie sprzqtania

Przelgczanie trybéw sprzgtania

Kliknij , Total Sweep: start”, aby rozpoczqé¢ sprzqtanie.
Kliknij , Total Sweep: pause”, aby zatrzymac sprzqtanie
i zapisa¢ harmonogram sprzgtania.

Kliknij , Total Sweep: continue”, aby dokohczyé
sprzgtanie.

Sq trzy tryby sprzqtania: ,Spot Sweep” (sprzqtanie w
miejscu), ,Total Sweep” (ogdlne sprzgtanie) i ,Area
Sweep” (sprzqtanie obszaru). Dostepne sq przyciski
Start/Pause/Continue. Standardowym trybem jest
,Total Sweep”.

Przyktadowo, klikniecie ,Spot Sweep”, podczas gdy
robot jest w trybie ,Total Sweep”, spowoduje
pojawienia sie okienka ,Confirm to switch”, w ktéorym

Sprzqtanie w punkcie

Dzielenie mapy

Kliknij ,Spot Sweep”. Na mapie mieszkania pojawi si¢
kwadratowa ikona. Wybierz jg palcem i przytrzymujqc
przesun jq tam, gdzie chcesz wysta¢ robota. Kliknij '
+Spot Sweep: start”, a robot wyruszy do wskazanego
obszaru i zacznie sprzqta¢ obszar o powierzchni
1,5x1,5m. Poczqtek sprzgtania znajduje sie w Srodku
zaznaczonego obszaru.




Sprzqtanie obszaru

1. Ustaw obszar na mapie przed pierwszym uzyciem
tej funkciji.

,Tu nie ma zadnych obszaréw, chcesz jakis stworzyé?”

There isnt any 2ones,would you ke

o greate?

Confirm

2. Przetqcz na ,Map zoning” i kliknij ,Create new area”.

Sprzgtanie obszaru: sprzgtanie standardowe

3. Ustaw nazwe dla tworzonego obszaru. Bedzie to
prostokgt do ustawienia na mapie zeskanowanego
mieszkania.

- Kliknij ,+" lub ,-", aby dodawag¢ lub kasowaé
dodatkowe punkty modyfikujgce ksztatt obszaru.
Dtuzsze przytrzymanie i przesuniecie tych punktow
pozwala modyfikowaé ksztatt obszaru.

- Ustalony obszar bedzie obowigzywat przy
standardowym sprzgtaniu. Robot wyczysci tylko
obszar zaznaczony na rézowo.

- Aby zapisa¢ ustalony obszar kliknij ,Save”.




Sprzgtanie obszaru: doktadne sprzgtanie

Sprzqgtanie obszaru: obszar zabroniony

Kliknij ,Deep Cleaning” po wybraniu mapy. Na mapie
pojawi sie obszar oznaczony niebieskim kolorem.
Mozesz go modyfikowac i przesuwagé. Zapisz go
klikajgc ,Save”. Ten obszar bedzie sprzgtany
dwukrotnie przy uruchomieniu sprzgtania obszaru.

Kliknij ,Forbidden cleaning” po wybraniu mapy. Na
mapie pojawi sie obszar oznaczony czerwonym
kolorem. Mozesz go modyfikowaé i przesuwagc. Zapisz
go klikajgc ,Save”. Podczas sprzgtania w kazdym
trybie robot nie wjedzie na ten obszar. Ustawienia
tego obszaru znikng, gdy mapa pomieszczenh zostanie
zmieniona i moze by¢ skasowana w menu ,Map
zoning".

Sprzgtanie obszaru: wybér obszaru

Kliknij ,Area Sweep” po wybraniu mapy. Na mapie
pojawiq sie wszystkie obszary oznaczone odpowiedni-
mi kolorami. Kliknij obszary, ktére chcesz wybraé dla
robota, aby ten je oczyscit. Przy wybranych obszarach
pojawi sie znaczek /. Obszary zabronione bedq
zawsze widoczne. Roboto oczysci tylko zaznaczone
obszary.




Wiecej opcji

Harmonogram sprzgtania

Kliknij ple oznaczone trzema poziomymi kreskami w
lewym gérnym rogu ekranu aplikacji, a pojawiqg sie
lista opcji dodatkowych.

Kliknij ,Clean plan”, aby ustawi¢ harmonogram
sprzgtania dla urzqgdzenia. O zadanych porach robot
wykona ustalone zadania.

< Add Cleaning Plan

Start time

Woakday

Custom
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Kasowanie map

Kliknij ,Cleaning record”, aby sprawdzi¢ zapisane
zeskanowane mapy pomieszczen. Klikniecie ,Delete
map” skasuje zapisang mape oraz ustawienia
obszaréw, w tym zabronionych. Uzyj tej funkcji, jesli z
jakiegos powodu mapy pomieszczen zostanq Zle
zmapowane lub pojawiq sige w nich inne btedy.




Reczne sterowanie

P

OSwietlenie i glosno$

Kliknij ,Remote control”, aby uruchomi¢ wirtualnego
pilota sterujgcego robotem. Diuzsze przytrzymanie
strzatek kierunkowych wyswietlanych na ekranie
spowoduje poruszenie sie robota w danym kierunku.
Centralny przycisk wiqgcza go lub wytqcza. Przyciski na
dole stuzq do wyboru sity ssania, sprzgtania w punkcie
i powrotu do stacji tadujgcej.

Kliknij ,Light settings”, aby wiqcza¢ lub wytgczac
Swiatto w robocie, a takze ustawi¢ gtosnosc
komunikatéw, ktére robot wygtasza.

< Light Sentings
© 3
Valume
Zuzycie akcesoridw Diagnostyka

Kliknij ,Maintenance”, aby uzyskac¢ dostep do
informacji o procentowym stopniu zuzycia
poszczegdinych akcesoridw robota. Sq to filtry,
szczotki boczne, szczotka gtéwna, a takze czujniki.
Po wymianie elementéw mozesz zresetowac liczniki.
Czujniki sq niewymienialne, ale nalezy je regularnie
czyscic.

nimaranos

e Bk

Wain Bt

Kliknij ,Error diagnosis”, aby sprawdzi¢, czy robot nie
ma zadnych usterek. Znaczek /" oznacza, ze
wszystko jest w porzgdku.

Start
detaction
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Moje urzqgdzenia

Wspobtdzielenie urzgdzen

Kliknij ,My devices”, aby sprawdzi¢ liste urzqdzen
sparowanych z aplikacjg.

Puppy

Na ekranie ,My devices” kliknij mate kétko zgbate
znajdujgce sie w prawym gérnym rogu. Pojawiq sig
dodatkowe opcje.

»+Add device” pozwala dotgczy¢ kolejne urzgdzenie do
aplikaciji.

,Switch device” pozwala przetgczac sig pomiedzy
réznymi urzgdzeniami.

»Share device” pozwala zezwoli€ innym uzytkownikom
na kontrolowanie danego robota.

o "

< My Devicas.

Add Device

Switch Device

Shes Device

Daletn Device

Rename

Gtéwne ustawienia

Kliknij ,General settings”, aby uzyska¢ dostep do
menu z opcjami pozwalajgcymi zaktualizowaé
aplikacje, oprogramowanie wewnetrzne robota,
sprawdzi¢ parametry potgczenia sieciowego
pomigdzy robotem a routerem, a takze zmienic jezyk
aplikaciji.

< Ganeral Settings

AP Update

Firmvrare Lipdate

Device Infermation

Languaga

Temms & Condifions




5. Konserwacja produktu

5.1 Czyszczenie stykow zasilania

Styki zasilania Styki zasilania

1) Wytgcz zasilanie robota i odtqcz zasilanie stacji fadujgce;.

2) Co najmniej raz w miesigcu czy$é¢ doktadnie styki zasilania w robocie i staciji tadujqcej czysta,
migkkq i suchq Sciereczkq.

3) Nie uzywaj do czyszczenia wody, olejéw i innych ptynéw.

5.2 Czyszczenie pojemnika na Smieci

5.2.1 Wyjmowanie i montowanie pojemnika na §mieci

1. Otwérz pojemnik na kurz. Wytrzgsnij Smieci 2. Oczy$¢ zbiornik na kurz za pomocq
do kosza. narzedzia do czyszczenia.

Uwagal Czys¢ pojemnik na kurz co 3 dni przez pierwszy miesiqc, a potem raz na tydzief.
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3. Wyjmij elementy filtra. Wyczy$¢ go za pomocq narzedzia do czyszczenia.
Uwaga! Co 1-2 tygodnie sprawdzaj stopief zabrudzenia filtra.

normal wind

hot wind [X]
}é \\\

4. Umyj zbiornik oraz filtr siatkowy pod biezgcq wodq o temperaturze pokojowej. Wysusz te
elementy. Mozesz uzy¢ suszarki nastawionej na nawiew zimnego powietrza.

5. Zmontuj elementy filtra w zbiorniku w kolejnosci odwrotnej do demontazu. Zamontuj zbiornik na
$mieci w robocie.
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5.3 Czyszczenie szczotki gtdwnej

5.3.1 Wyjmowanie i montowanie szczotki gtéwnej

L]
1. Wcisdnij zabezpieczenia pokrywy szczotki 2. Chwy¢ szczotke gtowng i pociggnij jg
gtéwnej i wyjmij jq. do goéry.

3. Wyjmij gumowy kotnierz i szczotke gtownaq.

5.3.2 Czyszczenie szczotki gtdwnej

1. Czy$€ szczotke gtéwng i gumowy kotnierz (jak 2. Uzywajqc specjalnego nozyka, znajdujgcego
pokazano na ilustracji) regularnie, aby sie w narzedziu do czyszczenia, przetnij
zachowaé najwyzsze parametry sprzgtania. nawiniete na rolke szczotki gtéwnej wiosy i

widkna. Za pomocq grzebyka w narzedziu do
czyszczenia wyczesz pozostatosci spomigdzy
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5.4 Czyszczenie szczotek bocznych

1. Odkre¢ srubki zabezpieczajgce szczotki 2. Wyjmij szczotki boczne i oczys¢€ je, a

boczne. takze osie z nawinietych wioséw. Mozesz
umy¢ szczotki pod biezgcq wodg o
temperaturze pokojowej. Przed zamonto-
waniem osusz je doktadnie. Zabezpiecz je
dokrecajgc delikatnie Srubki.

5.5 Czyszczenie kot

Oczys¢ kota napedowe suchq Sciereczkq
z nadmiaru kurzu i nawinietych wtosow i
wtokien. Przednie kétko mozesz wyjqcC i
oczysci€ je oraz jego 08 z nagromadzo-
nych tam $mieci. Do czyszczenia mozesz
uzy¢ narzedzia do czyszczenia.

Uwaga! Kota napedowe i koto przednie
czy$¢ regularnie. Dzieki temu robot
bedzie si¢ sprawniej poruszat.

5.6 Czyszczenie czujnikow

Czujniki upadku Czujniki czys¢ regularnie. Najlepiej, jesli
bedq przecierane gdy czyscisz inne
elementy robota. Rob to czystq, suchg i
miekkq Sciereczkq. Dzieki temu robot
bedzie dziatat poprawnie.

Czujnik podczerwieni
(R)
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6. Rozwigzanie problemoéw

Problem

Powéd

Przyktadowe rozwigzanie

Problem ze zbiornikiem na kurz.

Zbiornik wyjety lub Zle
zamontowany.

Zamontuj poprawnie zbiornik na
kurz.

Zbiornik na kurz jest peten.

Zbiornik na kurz jest pefen lub
nalezy oczysci€ lub wymienic filtr

powietrza.

Oczys¢ zbiornik na kurz i/lub
oczy$¢ lub wymienic filtr
powietrza.

Problem z laserem.

Laser jest zakryty, zabrudzony
lub robot jest ustawiony w
pomieszczeniu, w ktérym w
promieniu 6 metréw od
urzqdzenia nie ma zadnych
przeszkéd (otwarta przestrzen).

Sprawdz, czy laser nie jest
zakryty lub zabrudzony. Ustaw
robota w odlegtoéci mniejszej od
6 metrow od najblizszej
przeszkody.

Robot podniesiony.

Robot jest podniesiony lub

blokowany.

Umie$¢ robota na podtodze lub
odblokuj go.

Problem z wykryciem podtogi.

Zabrudzone czujniki spadku lub
robot umieszczony ponad
podtogaq.

Oczys¢ czujniki spadku. Umiesé
robota na podtodze.

Problem z wykrywaniem $cian.

Czujnik wykrywania $cian jest
zabrudzony lub zakryty.

Oczys¢ lub odkryj czujnik
wykrywania Scian.

Czeste kolizje z otoczeniem.

Zablokowany lub uszkodzony
zderzak antykolizyjny.

Odblokuj zderzak antykolizyjny.

Problemy z kotami napedowymi.

Koto moze by¢ zabrudzone lub
na jego osi nawinigte sq wiosy
lub wtdkna.

Pomiedzy koto a obudowe
mogto dostac sie ciato obce.

Oczys¢ koto i jego 0§ z
zabrudzen, wtoséw i widkien.
Wyjmij ciato obce spomiedzy
kota a obudowy.

Robot ma problem ze
skrecaniem.

Swobodne koto przednie moze
by¢ zablokowane przez wiosy,
widkna lub inne
zanieczyszczenia.

Oczys¢ koto i jego 08 z
zabrudzen, wiosow, wtdkien,
innych ciat obcych.

Problem ze szczotkq boczng.

Szczotka boczna zabrudzona lub
zablokowana.

Oczys¢ koto i jego 0§ z
zabrudzen, wtoséw, wiokien,
innych ciat obcych.

Problem ze szczotkg gtowng.

Szczotka boczna zabrudzona lub
zablokowana.

Oczys¢ koto i jego 0§ z
zabrudzen, wtoséw, wiokien,
innych ciat obcych.

Problem z zablokowaniem.

Robot zablokowat sie.

Odblokuj robota.

Problem z uskokiem.

Robot wjechat na uskok.

Pot6z robota na ptaskiej
powierzchni podtogi.

Problem ze stacjq tadujgcq.

Stacja fadujgca zastonieta lub
odtgczona od zasilania.

Odkryj lub oczys¢ stacje
tadujgcq. Podtqez jg do prgdu
poprzez adapter sieciowy.

Nieznany problem.

Wytqcz i wigcz robota. Sprawdz
dziatanie jego funkciji.

Niski poziom energii.

Niski poziom energii.

Nataduj akumulator robota.

Problem z turbing ssqcq.

Turbina przestata dziataé.

Skontaktuj sie z serwisem.

Uwagal Jesli nie potrafisz rozpoznaé problemu z robotem, a powyzsze rozwigzania nie
usuwajg usterki, skontaktuj sie z serwisem.
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7.Parametry

Zasilanie

Moc

Akumulator

Pojemnos$¢ akumulatora
Czas tadowania

Czas pracy

Temperatura pracy
Temperatura tadowania
Temperatura przechowywania
Wilgotno$¢ podczas pracy
Hatas

Waga netto

Wymiary

Adapter sieciowy — wyjscie

Stacja zasilajgca (Model CD018) — Wejscie
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148V

40W

Li-lon

6400 mAh
Do 5 godzin
Do 240 minut
5°C - 45°C
4°C - 40°C
0°C - 45°C
Do 80%

Do 65 dB

3,5 kg
340x105 mm
24V

24V



